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Roboter

- Hochste Flexibilitat in seinem
Arbeitsraum

- Anordnung der Roboter auf
engstem Raum

- Konzeption von kompakten
Fertigungslinien méglich

- Taktreduzierung

- Hohere Wirtschaftlichkeit

- 7 vollsynchronisierte Achsen

- highest flexibility in his working range
b - highest robot density per installation
= space
~ - conception of compact lines are
- possible
-l - reduction of cycletime
r1 Sy - higher effency
!“ - 7 fully syncronized axes
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